DB-MNQ12 露天矿用电铲模拟实训设备
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	[bookmark: _Hlk70686231]软件系统

	名称
	规格参数

	主要特点
	符合最新露天矿用电铲驾驶员培训大纲，配备最新的“电铲模拟仿真系统”版本。

	软件模型
	软件模型采用真实电铲为原型机进行真实比例的3D模型设计制作


	实时性
	操作时在视频上显示出与操作对应的逼真三维场景并伴有相应语音提示。

	[bookmark: _Hlk70684088]视角
	可随意切换第一、第三人称视角，上下左右可调节。


	错误提示
	课题中包含大量的实时错误提示，包括文字提示、语音提示、屏幕闪红等内容。帮助学员及时纠正违规操作和错误动作；


	理论学习模式
	实现书面及视频学习功能，内容包括真机结构、使用、维护、维修等。

	理论考核模式
	具备理论试题标准化考核，客户可自行添加考题，实现随机出题、自动评判、自动打分功能。

	[bookmark: _Hlk70684114]视频教学
	主要实现对某型履带式推土机实机操作视频展示，实现对实机驾驶、实机操作、实机作业等交互操作的认知，并配合语音、文字介绍。

	资料查阅
	辅助学员对于真实装备的认知，可在实机驾驶、操作与作业之余，学习掌握维修保养和故障检修等的相关知识。


	端口对接
	系统支持VR外设装备连接口，可进行沉浸式虚拟操作、虚拟协同等训练课目，能够满足单机和联网协同等多种训练。系统预留其它软件接口，可对接如拆装、检修等后续模拟软件的兼容及合并等功能。


	课题模式
	训练模式：
满足设备基础规范操作的要求，可实现履带左右转向、行走、机身回转、推压、提升、抱闸、松闸、铲斗运动、施工作业的逼真模拟。 

考核模式：空动作、行走、甩方、装车、找平，软件中的工况模拟场景与实际、实机工作场景相吻合；

体验模式：电铲突发情况控体验。


	训练环境设置
	模拟训练及考核作业模拟天气的选择，天气的选择包括晴天、雨天、雪天、大风、大雾，模拟时间段选择包括早晨、中午、傍晚、夜间；

	硬件系统

	名称
	规格参数

	显示系统
	三台42吋品牌液晶显示器，分辨率1920*1080

	计算机
	满足软件使用


	座椅
	工程机械专用座椅，可前后调节，可调节靠背角度。

	高集成数据电路板
	电源电压5V，工作电流<30没A，USB接口，静态电压50%Vcc，7.5mV/mT~20mV/mT灵敏度，输出电压低端<1.0V，输出电压高端>4.2V。采用霍尔集成电路传感器，该传感器采用半导体集成技术制造的磁敏电路，由电压调整器、霍尔电压发生器、差分放大器、史密特触发器，温度补偿电路和集电极开路的输出级组成的磁敏传感电路，其输入为磁感应强度，输出是一个数字电压讯号。

	操纵总成
	按照人机工程学原理设计，调整方便，所有的开关、操作手柄和脚踏等都触手可及，保证操作舒适性，可极大提高学习效率。

	装备外观
	外观工业设计，造型独特，扎实沉稳。整体采用1.5MM冷轧钢板制作，坚固耐用。

	尺寸
	

	重量
	

	电压功率
	电压：AC220V   功率：约300W

	电气线路电压
	电源电压：5V、静态电压：50%Vcc、输出电压低端：＜1.0V、输出电压高端：＞4.2V。

	工作及储存温度
	-10℃至+45℃

	相对湿度
	＜80%




image1.jpeg
DINGBANG





